© shihlin

Tek servo siirlicti kurulumu:

(6)Shihlin definition / Customer ID code /
market ID code...
(5)Safety certification

(4)Power supply type

(3)Capacity
(2)Model Symbol

3. Kurulum Ortami

100 mm
(4.0in.)
or more

(1)  Motor Sembolii : SM Servo Motor
(2) Model Sembolii : E i z
S0mm
e . . e e . . o (20in) ¥iring clearance
Shihlin Electric SDE Serisi AC Servo striicl (3) Atalet siniflandirma: Motor atalet kodu asagida gosterildigi gibidir: or o Pomm (28in)
Kullanim Kilavuzu e e e T
Sembol Kategori | jﬂ T =0 —
= d
— COOmo o
SDE-010A2(U)/ SDE-020A2(U)/ SDE-040A2(U) L Diistik o a2
3 P e —
SDE-075A2(U)/ SDE-100A2(U)/ SDE-150A2(U) :
SDE-200A2(U)/SDE-300A2(U) M Orta q
20mm 20mm
Shihlin SDE serisi AC servo Urinlerini segtiginiz igin tesekkdrler. . (4) Kapasite : Cikis Orani (08in) 08 in)
Bu kullanim kilavuzu triintin kullanimi ve dikkat edilmesi gereken durumlari agiklar. Uriniin dogru ve giivenli kullanimi igin trini kil kil A o
kullanmadan 6nce litfen bu kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyunuz. Sembol 010 020 040 075 100 150 200 300
1. Giivenlik Uyanian — Motor giici (W) 100 200 400 750 1000 1500 2000 3000 |
Givenlik Uyarilan
v Kurulum, galisma, bakim ve kontroller konuya hakim yetkili p yap 3 . = .
v Bu it glivenik uyariiar “Uyar” ve “Dikkaf" olarak 2 seviyeye ayrimistr. (5)  Hiz orani : Motor ¢ikis dénme hizi orani:
AUyan (! ): Yanhs di lara (6lim veya agir yaralanma) sebep olabilir. ﬂ
A - o o e . . " Sembol 20 30
ZADikkat (Ci ): Yanlis kull: d (Dustk ve orta siddetli yaralanma veya sadece Urliniin zarar gérmesi) sebep olabilir. L | |
Hiz orani (rpm 2000 3000
25 Uyari (rpm)
v AC servo siriicii enerjili iken, 6n kapadi veya baglanti terminalleri kapagini agmayiniz. On kapak ve baglanti terminalleri kapadi agik iken (6) Tip : Shihlin enkoder tipi: / /
suriclyd calistirmayiniz. Aksi halde yiiksek voltaj terminalleri ve devrelerin lizerinde sarjli kalmis pargalardan dolay! elektrik soku meydana
gelebilir. Sembol S M
v Baglanti kurulum ve bakim yapmadan 6nce motor siriictisiiniin beslemesi kesilmis olmalidir. Strliciinin tizerinde halen daha yiiksek sarj voltaji
oldugunu gésteren AC Siirticiiniin CHARGE lambasi sénmeden (OFF), liitfen stirlicti devrelerine ve komponentlere dokunmayiniz. Calisma Tek turlu 22 22 Coklu servo siriict kurulumu:
+/P ve - /N terminallerinde potansiyometre ile élgiilen deger 24VDC altina diistigl zaman yapiimalidir.
v" AC servo siriiciiniin topraklama baglantisi diizgiin yapiimalidir. Cok turlu - 16 /
v Uriine 1slak elle miidahale etmeyiniz ve kablo baglantisi yapmayiniz. Aksi halde elektrik soku meydana gelebilir (7)  Fren ve Yag korumasi : Fren ve yag korumasi olan model kodlari asagidaki gibidir: // IS s IS s s I
v’ Uriin enerjili iken sogutma fanini s6kmeyiniz. Enerjili iken sogutma fanini sékmeniz ¢ok tehlikelidir. 9 ) yag »ag 9 ) 100 mm
7 Dikkat Sembol A B c D 7 (gfomlz'r)e 10 mm
v Her bir terminale uygulanan voltaj kullanim manuel'inde belirtildigi gibi olmalidir. Aksi halde yangin, hasar..vb durumlar meydana gelebilir. F . . ‘(0'4 m') or more ///
v AC servo siiriicii igindeki komponentlere baski testi yapmayiniz, aksi halde yiiksek voltajdan dolay! siriicii igindeki yari iletkenler bozulabilir ve ren - - / ‘ %
zarar gérebilir Ya§ korumasi } } . R / a @ ®snimun 3]
v Urlinde enerji varken veya enerjisi kesildikten hemen sonra asiri isinmis terminallerine dokunmayiniz. Aksi halde yanmaya sebep olabilir. EHEHEHEH% EﬂgﬁﬁﬁﬁJ EHEHEHEH%
v Kablolar dogru terminallere baglanmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. (8) Kama ve baglanti tipi: Motor kama ve baglanti tipi segimi asagidaki gibidir: O O O s Ol O O O s
v Polari ) ! " bl Ta 11w 111 [|2 rinancal bl Ta 11w 111 [|2
olarite (+ ve -) dogru olmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. / = = //
v AC Siriict kurulumu yanici olmayan deliksiz (Suriticiiniin sogutucusuna arka taraftan kimse dokunamasin ..vb diye) ortamlara Sembol A B C D e f% = — ol E% = /
yapimalidir. Yanici malzemeye veya yakinina monte edilmesi yangina neden olabilir. / o © %
v Eger striicide hata meydana gelirse, enerjisi tamamen kesilmelidir. Siirekli akan yliksek akim yangina sebep olabilir Kama - d - L4 / 30 mm dlj 30 mm
v DC terminallere (+/P and - /N) dogrudan direng baglamayiniz. Aksi halde yangina sebep olabilir. (1.2in.) (1.21in))
- Arka tarafa ¢ikan kablo - - . . or more — = or more
2. Uriin Modeli — — — ” - — " . “ = —
L . (9) Guvenlik sertifikasi : Glvenlik sertifikasina gére motor secimi asagidaki gibidir: /
Siriclt modeli agiklamasi / /
000 AA Sembol CE sertifikasi uyumlu UL/CE sertifikasl uyumlu o /
- -k %k
SDE D Sembol - U "
LJ
7 7

— o~
N =
- =

P
[22BNS)]
= =

(1)Driver Symbol

Driver Sembol : SD servo suricl.

Model Sembol : E.

Kapasite : Motor ¢ikis glicii. Motor ¢ikis giicii bu (i¢ hanede yazili olan degerin 10 katidir. Ornegin: 020
degeri 200W, 150 degeri 1500W motora karsilik gelir.

Gug kaynag tipi : Giris besleme 6zelligi.

A2: Tek faz veya Ug faz, 200 — 240VAC.

Guvenlik sertifikasi: Sadece CE oldugu zaman “BOS”, CE ve UL oldugu zaman “U” olur.

Shihlin tanimlamasi / Musteri ID kodu / pazar ID kodu... : érnek :

Pazar ID kodu : TW: Taiwan ; CN : China...

Msteri ID kodu : A1...ZZ ( ingilizce harfler A - Z ile Sayilar 0 -9 kombinasyonlari)

Diger tanimlamalar...

Motor model agiklamasi

SME-OOOOAAODOO
I—J |—_, |—(9)Safety certification
(8)Keyway and wire type
7)Brake and Oil seal

(6)Type
(5)Rate speed

(4)Capacity
(3)lInertia c ification

(2)Model Symbol

(1)Driver Symbol

Ortam
o -10 ~ +55°C (donmayan), % 45 °C’'den fazla ortam sicakliginda, cevresinde mecburi hava sirkiilasyonu.

sicakligi

ortam 90%Rh al

alti (yogusmas
Rutubeti 5 t(vogus 2)o
Saklama
N -20 ~ +65°C

sicakligi

Ortam .

Ig kullanim, asindirici gaz, yanici gaz ve yanici toz olmayan ortamlar.
kosullari
Y tikseklik 1000 metre alti
Titresim 5.9m/ s2 (0.6G) alti
Koruma
1P20

sinifi

Kirlenme
) 2

derecesi

4. Kurulum ve Baglanti
» Uygun sogutma igin kurulumu asagida gésterildigi gibi dikey bigimde yapiniz:

Incorrect

»  AC Suriclnun uygun sogutulabilmesi igin asagida gosterildigi gibi yeterli havalandirma ve baglanti boslugu saglandigindan

emin olunuz

o o A i s

5. Terminal Baglanti $ekilleri

Ug-faz besleme igin Shihlin servo siiriicii glig kaynag baglantisi, Power ON igin a kontak, Power OFF ve

Alarm isleme icin b kontak, besleme igin MC/a, Elektromanyetik kontaktor igin 1 MC.

RS T
wces ) ) )

Noise filter
ALRM RY Pf())v'vfer P%er
1MC%‘ H

MC

Servo Drive R

-
s —
\

L1

L2




6. Siriict terminalleri ve soketleri agiklamasi

» Shihlin disuk ataletli motor U,V,W ucu baglanti konnektdri 6zellikleri (Erkek konnektor)

Siriict Kapasitesi

Motor modeli

CN1 uyumlu konnektor pin sirasi

Terminal Adi Simgesi Aciklama
9 ¢ KW SME - L100200000
Ana besleme girig terminali | R, S, T 3-faz AC besleme baglantisi 1.5KW SME - L150200000 26 [vee] [1G ] [wont] [wonz] [1AR] [78R] [1zR] [oecon] [BG2 ] [Do4] [B06] [vob] [S5 150
Kontrol devresi besleme | L1, L2 Tek-faz AC besleme baglantisi 2KW SME - L200200c0oao
27 [rema) [L6 ] [t6 ] [tA ] [(tB ] [tz ] [[oP ] [Dot] [Do3] D% [com+] [com+] 49
giris terminali 3KW SME - L30020000o
] ] » Shihlin orta ataletli motor U,V,W ucu baglanti konnektori dzellikleri (Erkek konnektér) 1[vec] [lc J[nG |[orc] [P | [LG | [D2] [D2 ][ D4 | [Di6 | [Di8 | [D10] [ sG |25
|_Terminal kodu | Kablo Renai |
u Kirmiz, Srlict Kapasitesi Motor modeli \ 2FeviA (6] [~ ] [P ] [ ] o] (o] [ ][5 ] (D7 ] [ ] [ ] 24
Glg ¢ikis terminali U, V. W, PE V Bevaz \
W Sivah
PE Yesil 1KW SME - M10020c000
i A ; Pin Simge Fonksiyon agiklamasi Pin Simge Fonksiyon agiklamasi
Fren direnci terminali P. D. C Ha_[|_.c_.|_d_.|_renc P/C arasi direng ve P/D arasi agik. 1 5KW SME - M150200000 g ! C g i (o]
Dahili direnc P/D arasi kisa devre ve P/C arasi acik. 1 Voo(15V) +15V giig ikt 2 VCVLA Hiz analog komut/limit
Toprak terminali @ Besleme ve motor toprak baglantisi i¢in kullanihr. 2KW SME - M20020c0oo 3 LG Analog I/0O topragi 4 LG Analog /O topragdi
5 NG ileri/geri ddnme pulse 6 NP ileri/geri yon pulsi
1.5KW veya Uzeri igin aktif bir frenleme nitesi KW SME - M30020
= oooo . . H . . . .
kullanilacagl zaman, litfen + terminali strtclnin P ! opc Open kollektor gl 8 PP lleri/geri yon pulsi
P: + terminal terminaline ve — terminali striictiniin N terminaline Asagidaki tablodaki notlar 3kW altindaki motorlarin UVW baglanti konnektérleri igindir. 9 PG lleri/geri dénme pulse 10 LG Analog /0 toprag
P. N
N: - terminal baglayin. Genellikle aktif frenleme Unitesi genellikle PIN Sinyal 11 LG Analog I/0 toprag 12 DI11 Dijital giris 11
biiyiik regeneratif enerji ireten agir yik servo A NC 13 DI12 Digital giris 12 14 DIt Dijital giris 1
B U
motorlarda kullanilir. 15 DI2 Digital giris 2 16 DI3 Diital giris 3
i ) . N . C \Y
DI/DO konnektér CN1 Ana makine denetleyicisi (Host) baglantisi igin kullanilir. 5 W 17 D4 Digital giris 4 18 DI5 Dijtal giris 5
Encoder soketi CN2 Servo motorun encoder kablosu baglantisi igin kullanilir.
E PE 19 DI6 Digital giris 6 20 DI7 Dijital giris 7
ik cihaz baglantisini CN3’e ve ikinci cihaz baglantisini .
RS-485 port CN3/CN3L F NC(elektromanyetik fren) 21 DI8 Digital giris 8 22 DI9 Dijital giris 9
CN3L'ye baglayiniz. G NC(elektromanyetik fren) . - B
23 DI10 Digital giris 10 24 SG Dijital 1/0 sinyal topragi
USB port CN4 PC’nin USB portuna baglanti igin kullanilir. H NC
- Not: Yukarida a@sterilen baglant t kendi baglantisid K veri vokt 25 SG Dijital I/0 sinyal topragi
Absolute enkoder pil Absolute enkoder batarya baglantisinda kullanilir ot Yukarida gostertien baglanti motorun kendi bagiantisidir, ek yert yoxtur.
CN5 »Kablo secimi
baglantisi (opsiyonel)
Not 1:+ R/S/T ve U/VIW gli¢ kablolarini diger sinyal kablolarindan en az 30cm uzak muhafaza edilmelidir i Ein Kod Fin Kod
' 9 ger siny ' Model Gag baglantisi [mmAAWG)] 26 | Vec(15v) | +15V dahili gii cikist 27 TC/TLA | Tork analog komut/limit
Not 2:+ Charge lambasi sénmeden gii¢ baglantilarina dokunmayiniz. Eneriji kesildigi zaman servo suriclniin igindeki 28 G Analog 10 toprad 2 G Analog 10 toprad
limi kapasitérierde vilksek elekirik sari voltail olabil R.S. T L1, L2 U. V. W, PE P.D.C. N B1. B2
aliminyum kapasitorlerde yiiksek elekirik sarj voltajt olabilir. 30 MON1 Analog ¢ikis monitorii 1 31 LG Analog /O topragi
Not 3:+  Eger uzun enkoder kablolari gerekirse, 20 metreyi asmayacak sekilde sarmal iftli kablo kullaniniz. 20 metreden SDE - 010A20 32 MON2 Analog ¢ikis monitdrii 2 33 LA Enkoder A Enkoder
uzun kablo kullaniimasi gerekirse daha iyi iletim icin kesiti daha biylk kablo kullanilmasi gerekir. SDE - 020A20 2AWG14) 34 LAR Enkoder A Enkoder 35 LB Enkoder B pulse ¢ikisi
SDE - 040A20 2(AWG14) 36 LBR Enkoder B Enkoder 37 Lz Enkoder Z pulse ¢gikisi
SDE - 075A2C 38 LZR Enkoder Z Enkoder 39 OoP Enkoder-Z ¢ikis (Open kollektor)
e 2(AWG14 2(AWG14 2(AWG14 L
7. Motor U, V, W kablo konnektorii 6zellikleri SDE - 100A20 ( ) 2AWG14) { ) ( ) 40 DOCOM Dijital gikis ortak COM 41 DO1 Dijital giris 1
» Shihlin dusuk ataletli motor U,V,W ucu baglanti konnektori 6zellikleri (Disi konnektor) : SDE - 15020 42 DO2 Dijital giris 2 43 DO3 Dijital giris 3
Sirici Kapasitesi Motor modeli 3.5(AWG12) 3.5(AWG12) 44 DO4 Dijital giris 4 45 DO5 Dijital giris 5
—.ﬁ.— SDE - 200A20 — —
100W SME - L01030c000 IE ot - 30002 S oo 46 DO6 Dijital giris 6 47 COM+ Dijital giris ortak COM
= o B . Py
48 Vdd(24V) | +24V daili giig gikist (Dijital I/O igin) 49 COM+ Dijital girig ortak COM
200W SME - L020300800 m
50 SG Dijital I/O sinyal topragi
400W SME - L040300000 8. CN1 I/O Soketi
Frenli Frensiz CN1 konnentori (kablolu taraf) DI sink (NPN) modu:
750W SME - L075300000

Asagidaki tabloda diisik ataletli motor UVW sinyal ucu baglanti konnektdri gésteriimektedir :

PIN Sinyal Kablo Rengi
1 U Kirmizi
2 \% Beyaz
3 w Siyah
4 PE Yesil/sari (Yesil en altta)
5 NC Siyah (elektromanyetik fren)
6 NC Siyah (elektromanyetik fren)

Not: Yukarida goésterilen baglanti motorun kendi baglantisidir, ek yeri yoktur.

25

/

26

50

-
o e v e e o v v

Dahili gii¢ kaynag: ile

Harici gli¢ kaynag ile

Approx. 3.5mA

For a transistor -—

L]

Servo drive

SON, etc.

Servo drive

Do not connect
VDD and COM+

@ DC24V
DD

VI
DC24V
200mA
- ‘UI more COM+ R - Approx. 6.8k
|
«— L SON,etc
W SG




DI source (PNP) modu:

Dahili gli¢ kaynagi ile

Harici gii¢ kaynagi ile

Servo drive

For a transistor

SG

SON, etc.

R : Approx. 6.8k

Approx. 3. 5mA

[

DC24v

QOOmA|c_J+r more
|

Servo drive

SON,

etc R : Approx. 6.8k

| |

COM+

DO arabirimi:

Lamba, réle veya optokuplor olarak sirilebilir. Réle yUku igin bir diyot, veya lamba ylku igin bastirici direng

gereklidir. (izin verilen akim: 40mA veya alti, desarj akimi: 100mA veya alti).

Siirici Tarafi Motor Tarafi Pin No.
Pin No. Simge Fonksivon Aciklamasi Plastik Konnektér Askeri Konnektér
1. 3 Vce(5V) +5V enkoder icin besleme 7
2.4 GND Besleme topradi 8 F
GND Enkoder beslemesi topradi 4 A
5 Vce(3.6V) Batarya besleme 3.6V 3 H
6 ENCP Enkoder haberlesme (+) 6 D
7 ENCN Enkoder haberlesme (-) 5 E
- Shielding Blendaj 9 |
Siliriicii modeli Enkoder baglanti (AWG)
Standart Uzunluk Cekirdek savisi Kesit
SDE - 010A20 UL1332 2M 10strip AWG26
SDE - 020A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 040A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 075A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 100A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 150A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 200A20 UL1332 2M 10 strip AWG26
SDE - 300A20 UL1332 2M 10 strip AWG26

DO sink (NPN) modu

Dahili gli¢ kaynag ile

Harici gui¢ kaynagi ile

Servo drive Servo drive
DC24V DCZ4V Afifong polarty of diods ™
. will damage the drive_.
DOX vop T r==""
DOX SEE X=1-6 ) 7
X=1~6 ¥
2 X x
2 F 3 L DOX A
P Do
Y F 3 x Doy —=—
I % F T
* 1‘Wr_ong polarity of d\oaé‘ *
\!JMI damage the drive_.
DOCOML, "==-e - - pocoml,
SG SG¥
DO source (PNP) modu

Dahili gli¢ kaynagi ile

Harici gi¢ kaynagi ile

Servo drive

DC24V
VDD,
DOX '
X=1-6 DOCOM

:Wrong polarity of d\aae\

i DOX| “~~ T -

’

1
r Y 1

\
-

gl

SG

Servo drive

DC24v
DOX VDD

Airong polartty of diods
. will damage the drive_.

o

X=1-6

I

7

4
y

!
DC24V —1+

DoCOoM

9.CN2 Enkoder sinyal baglantisi ve agiklamasi

CN2 konnektor (disi)

:

=]
00

100W SME - 101030000 ©
200W SME - 102030000 @\@\@
400W SME - 04030000 200
750W SME - L07530000

1KW SME - 510020000 . : N
1.5KW. SME - 015020000 LS A
2KW SME - 020020000 5o

3KW

SME - 030020200

) O

D

10. CN3 haberlesme portu sinyali baglantisi ve agiklamasi

CN3 portu RS-485 haberlesme igin kullanilir. RS485 haberlesme formati birden ¢ok Uriinle daha uzun mesafede haberlesme

uygulamalari saglar.

Not: Shihlin servo RJ45 tanimlamasi standart RJ45 tanimlama ile uyusmaktadir. Baglanti uglari asagida gosterildigi gibidir.

(Y
=
—n
—

CN3 connector (female type)

11. CN4 USB haberlesme portu

CN4 port USB haberlesme igin kullanilir. Shihlin servo haberlesme yazilimi ile, kullanicilar bilgisayar ile haberleserek parametre

Pl IIDn Sinyal Fonksiyon agiklamasi
6~8 GND sinyal ground
1~3 GND sinyal ground
Data diferansiyel line driver olarak ilefiimekiedir.
5 RS-485-A | [ine %r'ifver .
Data diferansiyel line driver olarak iletiimektedir.
4 RS-485-B | [ine driver B.

ayari, goruntileme, calisma, test...vb islemlerini kolaylikla gergeklestirebilirler.

5 4321
fﬁ I

Mini-USB

Pin NO Fonksiyon aciklamasi
1 +5V
2 D-
3 D+
4 NC
5 GND

12. CN5 batarya glig soketi

Absolute enkoderli servo motor kullanilacagi zaman, absolute encoder igin harici bataryaya ihtiyag vardir. SDE servo siiriicide

batarya kutusunun gii¢ kablolari baglantisi igin soket vardir.

AT

I

BATTERY

Batarya beslemesi 3.6 volt.

Pin NO Simge Fonksivon Aciklamasi
1 Vee(3.6V)
2 GND

Batarya besleme topradi.

13. Standart baglanti metodu

Pozisyon kontrol baglanti semasi (Pr Mod)

Servo drive

Brake resistor (*2)

L2 w
Servo motor
-4 25K C1N1] PE
T
KO Jor | N ER
! 16 [310,11 | m—m =t = ———
e ‘ ! CN2
Nt | 13 | sv
. o ! [22 [GN0| | Encodercable :
{ 1}( s | 5 | 28V | 50m orless
COM=|47, 49 e Te] !
LSP 1 Lsp | 22 =t ;
LSN —l— v [ = | i
SON —~— D11 | 14 S (A
POS1 —"~— D12 | 15
POS2 —~— DI3 | 16 CN1
CTRG —"=—{ Dia | 17 2 e W ke
RES }—"~—{ DI5 | 18 : | Encoder A line driver
CR [——~— DI | 18 3| L j:I 1
EMG —L— o7 | 2 = |ia i
POS3F—">— D8 [ 21 : | Encoder B line driver
POS4 —~— o1 [ 12 36 || 158 ! -
POSs —~~—Dnz [ 12 =
56 | 24,25 50| i |! EncoderZ line driver
10m or less 2 | Lm !
s
® | OP —
Encoder Z open collector
CN1 [3,1u,11 16—
VoD | 48
INP »—@—l— Dot | 41 CN4|Uss
Z5P ﬂ—.—@l— poz | 42 N Comrmgcaﬁan
CMDOK @3- noz | 43 CNaL e —, +
GND |——
TLC —@—1— DO4 | 44
RD @ oos | s CN1
30 |MON1
ALM Do | 48 ‘ I +10V output
[3,10.11 (c W = SuN
(*3) (mm" 4 ‘ . e . +10V output
=G |24 25 50 =

Not: 1.E@er harici glic kaymag kullaniyorsunuz, VDD ve COM+ baglant yapmay
2. Fren direnci baglantisi igin bélim 3.1'e bakiniz
3. DO sink veya source baglantisi igin bdlim 3.3.6'ya bakiniz.
Pozisyon kontrol igin baglanti semasi (Pt Mod)
ecs Servo drive
— Brake resistor (*2)
T,
3@ AC200~-240V —& 3
e
CN1 E:? -
w P
i, 28K0 | . Ezg Servo motor
5K0) ! I EE e
&
+ G | 3101 } EE:E
N e . E:g
E 1
High speed differential PP 8 RN i
pulse input NG | 6 [z e | 50morless
[\q/: NP S NN
' [& [ence| |
orc | 7 1
Lszav 1| 7 [emen]| 1
o] ”EE‘[DI'- s : If*f*if*fi
pen col NP 5
pulse input { = 2t
1) CN1 CN1
()] N
C DD | 48 5 | o
COM=+|47, 49 } I Encoder A line driver
Lsp—L e[ 22 # | L
su—L Ji [ = g e Y1
SONfF—"~— DIl | 1¢ } : Encoder B line driver
CMA—"~— Dz | 15 38 | LBR
PCH—"— DI3 | 15 P [P
TL—~— D1 [ 17 1|} EncoderZ line driver
RES|——~— DIs | 18 ® | Rt
CRH‘T-‘; D6 | 19 = | or
EMG o7 | 20 Encoder Z open collector
LOP—~~— Dig | 21 ‘ 310,11 | 16—
TLA—"~— D11 | 12
COP—"~— 12| 13 cn4luss
56 |24, 25,50
10m or less CN1 Communication
s i Y
" 5 +
»—@—1— Dot | 41 CN3L——%m—1
INP il
e .—”@-l- Doz | 42
@ Hooe| ‘ 30 |MON1
1 I
WNG i po4 | a4 ‘ T | | +10V output
TLe & T e — T 410V autput
"D DOS | 45 l 32 [monzf—.
Dos | 46
ALM —oocam| 40
3 SG | 24,25,50
Not: 1.Eger harici glic kaymag kullaniyorsunuz, VDD ve COM+ baglanti yapmay

2. Fren direnci baglantisi igin bdlim 3.1'e bakiniz
3. DO sink veya source baglantis igin bélim 3.3.6'ya bakiniz.



Hiz kontrol igin baglanti semasi (S Mode)

3®, AC200~24

!

ovV—E
.

Servo drive

Brake resistor (*2)

it

LA A

1|1 Encoder A line driver
LAR
LB

| Encoder B line driver
LBR

Encoder Z line driver

Encoder Z open collector

Comrmunication

RES-485-A f&— software
G

h +10V output
S

- : : +10V output

monz—te

sKal | 25K |
e
5KQl | 25K
()]
Lsp—L
Lsh—L- LSN | 23
SON—~~—] D1 | 12 33
SP2—"~— D2 | 15 2
STi—~~— D13 | 18
ST2—~—1 Di4 | 17 £
RES|—"~— DI5 | 18 =
SP1p——~— DI | 18
EMG| L DI7 | =20 37
LOP—~— D8 [ 21 =
TL—"~— D11 | 12
COP—~—Dnz| 13 9 | op
SG |28, 25,50
10m or less ‘ |3.1EI.11 LG
CN1
Rl CN4|uss
INP '—@-l- Dot | #
7sP @- boz | =2
CNa/ RS5-485-
wiG {— @ ooz |« CN3L——
TLC .—"@-l- pos4 | 44
RO 4.4_?: pos] | 30 |[mon
ALM (= pos | |3.10.11 LG
oocom| 40
* 32
qu s6 24‘25,Eﬂ| |

Not: 1.E@er harici giic kaymag kullaniyorsunuz, VDD ve COM+

2. Fren direnci baglantisi igin b6lim 3.1’e bakiniz
3. DO sink veya source baglantisi igin bdlim 3.3.6'ya bakiniz.

Hiz kontrol igin baglanti semasi (T Mod)

MeCE

me

Servo drive

baglanti yapmay

Brake resistor ("2)

55

s

\
0P ——»

BEETETEETT

e
LA i

1 || Encoder A line driver
i I
8 !

: | Encoder B line driver
LBR e

| : Encoder Z line driver

Encoder Z open collector

Commmunication

RS4E5A o — saftvars
RS4858 |— +

b +10V output
| cEF.

|
b : : +10V autput

—
= e
30 AC200~240V—4
—
==
7
skl | 250 g
w6 [31011]
(5] rCNZ2[ T
CN1 1
S S Rl
ek | 25K0 [——— =
([ 5 | zev
& EREEE N = Tonce
*1 CN1 | —=Tewen
C’ VoD | 48 |
con+[47,48] T~
LsP—I— 15 | 22
Ls—L—fsv [ CN1
SON—~—{on | 1= 2
spol—~—1loe | 15
RS2}——~—D13 | 18 e
RS1f—~—{ D12 | 17 15
RES}|——~—{ 0I5 | &
SPi}—"~—{ DI§ 19 *
emal—L—{on [ = = B
LOP—~~— D | =1
TLf—~—JDm | = 3 |
COP|——~—{onz [ 12 -
5G_[24,25, 50|
10m or less 3,10,11| LG
CN1
voD | 48
CN4|uss
WNG —@—L poi | 41
75P Ql poz | 42
CN3J|
MER pos| &8 | CNBLEEE
VLG Ol DO4 | 44
RD pos | 45
4 | 30 [MONT
ALM jﬁ. Do6 | 46
3.10,11| L&
(ra}qmw 40 |
56 [24.25.50) | a2

Not: 1.E@er harici gii¢ kaymag kullaniyorsunuz, VDD ve COM+

2. Fren direnci baglantisi igin b6lim 3.1’e bakiniz
3. DO sink veya source baglantisi igin bdlim 3.3.6'ya bakiniz.

MON2Z f—rs

=

14. Gortinim ve Olgliler

HA7 [mm]

E

e

—c—
TS =2 >
o g =

===
[y

Birim:mm
Tip Kasa W W1 H H1 D D1 D2 S
SDE- 50 38 162 150 150 146 80 5.5
SDE- A 50 38 162 150 150 146 80 5.5
SDE- 50 38 162 150 150 146 80 5.5
SDE- B 70 58 162 150 170 166 80 5.5
SDE- 70 58 162 150 170 166 80 5.5
SDE- 85 73 162 150 190 186 80 5.5
SDE- C 85 73 162 150 190 186 80 5.5
SDE- 85 73 162 150 190 186 80 5.5
15. Motor élglleri
10 > (=
Ve o i |
- ——f1
X ‘k: ) - -‘ 1
Birim : mm
Tip WF S F LA LB LF LR MH LM FC HB
SME-L005(B) 40 8 30 2.5 25.5 5.5 21.5 31 64.5(99.2) 46 2-w4.5
SME-L010(B) 40 8 30 25 | 255 | 55 21.5 31 80.0(114.7) 46 2-y4.5
SME-L020(B) 60 14 50 3 30 6.5 25 41 77.0(112.0) 70 4-y5.8
SME-L040(B) 60 14 50 3 30 6.5 25 41 97.0(132.0) 70 4-y5.8
SME-L075(B) 80 19 70 3 407 | 7.5 35.5 51 102.0(141.0) 90 4-y6.6
SME-L100(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 127.0(161.0) 145 4-99.0
SME- L150(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 | 141.5(175.5) 145 4-w9.0
SME- L200(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 156.0(190.0) 145 4-99.0
SME- L300(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 185.0(219.0) 145 4-99.0
SME-M100(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 127.0(161) 145 4-y9.0
SME-M150(B) 130 24 110 3 55 11 50 113 141.5(175.5) 145 4-99.0
SME-M200(B) 176 35 1143 3 78 18.5 74 139 139.0(189) 200 4-913.5
SME-M300(B) 176 35 1143 3 78 18.5 74 139 169.0(219) 200 4-y13.5
Not: () iginde gosterilen degerler elektromanyetik frenli servo motorlarin uzunlugudur.
D-kesim mil Kamal mil
: |:]| | G
& &
Tip QL QK W U Y
L020(B) \ L040(B) 3 20 50 Vida: M4 Derinlik: 15
LO75(B) 5 25 6., 3.5 | Vida:M5  Derinlik: 20
L100(B) \ L150(B) \ L200(B)L300(B) \M100(B) \ M150(B) 5 35 810 4 Vida: M8  Derinlik: 20
M200(B) \ M300(B) 5 55 10),., 5 Vida: M8  Derinlik: 20

baglanti yapmay

16. Secenek

Kategori Isim Model Uzunluk(mm)
Enkoder Dustuk atalet (100W~750W) enkoder konnektori SDH-ENCNL -
konnektor(CN2) Duslik/Orta atalet ( 1KW~3KW ) enkoder konnektori SDH-ENCNM --
Dusuk atalet (100W~750W) enkoder kablosu 2M SDH-ENL-2M-L/H 2000+100
Dustuk atalet (100W~750W) enkoder kablosu 5M SDH-ENL-5M-L/H 5000+100
Enkoder Kablo Dislk atalet (100W~750W) enkoder kablosu 10M SDH-ENL-10M-L/H 10000+£100
Disiik/Orta atalet ( 1IKW~3KW ) enkoder kablosu 2M SDH-ENM-2M-L/H 2000100
Dusiik/Orta atalet ( 1KW~3KW ) enkoder kablosu 5M SDH-ENM-5M-L/H 5000+100
Duslik/Orta atalet ( 1KW~3KW ) enkoder kablosu 10M SDH-ENM-10M-L/H 10000+£100
Dustik atalet ((100W~750W) frensiz gii¢ konnektori SDA-PWCNL1 --
Dustik atalet ( (100W~750W) frenli glic konnektori SDA-PWCNL2 --
Giig Konnektorii Dusuk ( 1TKW~3KW/Orta atalet ( 1KW/1.5KW ) giig SDA-PWCNM1 -
konnektdri
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gii¢ konnektorii SDA-PWCNM2 -
Dustuk atalet ((100W~750W) gli¢ kablosu 1 (frensiz) SDE-PWCNL1-2M-L/H 2000+100
Duslk atalet ((100W~750W) gl¢ kablosu 2 (frensiz) SDE-PWCNL1-5M-L/H 5000+100
Dusuk atalet ((100W~750W) gli¢ kablosu 3 (frensiz) SDE-PWCNL1-10M-L/H 10000+100
Dustk atalet ((100W~750W) gii¢ kablosu 1 (frenli) SDE-PWCNL2-2M-L/H 2000+100
Dustuk atalet ((100W~750W) gii¢ kablosu 2 (frenli) SDE-PWCNL2-5M-L/H 5000+100
Dusuk atalet ((100W~750W) gii¢ kablosu 3 (frenli) SDE-PWCNL2-10M-L/H 10000+100
DLjsuk ( TKW~3KW ) /Orta atalet ( 1TKW/1.5KW ) SDE-PWCNM1-2M-L/H 20004100
Glg kablosu 1 (frensiz)
DI:J'$uk ( TKW~3KW ) /Orta atalet ( 1TKW/1.5KW ) SDE-PWCNM1-5M-L/H 5000100
Gui¢ kablosu 2 (frensiz)
DL'J'suk ( 1KW~3KW ) /Orta atalet ( 1KW/1.5KW ) SDE-PWCNM1-10M-L/H | 10000£100
Gii¢ Kablosu Giig kablosu 3 (frensiz)
Dusuk ( 1TKW~3KW ) /Orta atalet ( 1KW/1.5KW )
Giig kablosu 1 (frenli) SDE-PWCNM1B-2M-L/H 2000+100
Diisik ( 1KW~3KW ) /Orta atalet ( 1KW/1.5KW )
Giig kablosu 2 (frenli) SDE-PWCNM1B-5M-L/H 5000+100
Dusuk ( TKW~3KW _) /Orta atalet ( 1KW/1.5KW ) SDE-PWCNM1B-10M- 10000£100
G kablosu 3 (frenli) L/H B
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gli¢ kablosu 1 (frensiz) SDE-PWCNM2-2M-L/H 2000+100
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gii¢ kablosu 2 (frensiz) SDE-PWCNM2-5M-L/H 5000100
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gii¢ kablosu 3 (frensiz) SDE-PWCNM2-10M-L/H | 10000100
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gli¢ kablosu 1 (frenli) SDE-PWCNM2B-2M-L/H 2000+100
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gli¢ kablosu 2 (frenli) SDE-PWCNM2B-5M-L/H 5000+100
Orta atalet ( 2KW/3KW ) gi¢ kablosu 3 (frenli) SDE-PWCNM2B-10M- 10000+100
L/H
K:s,zzﬂisc",lﬁ) PC ve Siiriicii arasi USB haberlesme kablosu SDA-USB3M 3000
USB Adapter USBO01
Haberlesme Data tasima kablosu 1.5m SNKCBL1R5GTN2 1500
Kablosu Data tagima kablosu 3m SNKCBL3GTN2 3000
(CN3/CN3L) Data tasima kablosu 5m SNKCBL5GTN2 5000
Data tasima kablosu 10m SNKCBL10GTN2 10000
1/0 Konnectér SDA-CN1 -
1/0 konnektor terminal kablosu 0.5m SDA-TBLO5M 50010
/0 Konnektdr  |™/5 konnektr terminal kablosu 1m SDA-TBL1M 1000£10
(CN1) 1/0 konnektdr terminal kablosu 2m SDA-TBL2M 2000+10
1/0 konnektor terminal SDA-TBL50 -
Batarya Set Absolute enkoder batarya seti SDH-BAT-SET -
(CN5) Absolute enkoder batarya SDH-BAT --

17. Diger Bilgiler

» Bu kullanma kilavuzunun igerigi higbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizdan temin edebilir

veya internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw).

> Uriinle ilgili tim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz

18.Ek

V1.01 Mart, 2017

Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)

No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.
Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173
Factory Address: SuzZhou Factory (China)

Tel: +86-512-6843-2662 Fax: +86-512-6843-2599

IMPORTER: FABRIKA AYGITLARI SISTEM TEKNOLOJISI A.S.

Tel: +90-216-574-94-34 Fax: +90-216-574-16-60

MANUFACTURER 1: SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION AUTOMATION DIVISION

MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION

No.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province, China, 215129

Kiiglikbakkalkéy mah. Dereyolu sok. No: 4 34750 Atasehir / Istanbul / TURKEY




