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Kurulum Kilavuzu powersupply —C O ||— reactor
- S o
in ci Power input
. . R Main circuit >
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S F'020'7 5K/55K'G~55K/45K'G ‘Control mput sigrals’ Red light ~~ Relay output
_ - -~ _ (No voltage input allowed) ~ qee-ss-ssemsezeenuceasss e R .
SF-040-7.5K/5.5K-G~355K/315K-G owed @g 4. Kasa D/E/F
0
Shihlin SF-G serisi AC Sriiclleri segtiginiz igin tesekkurler. . . s 3
Bu kurulum kilavuzu Griintin kullanimi ve dikkat edilmesi gereken durumlari agiklar. Urtiniin dogru ve glvenli kullanimi igin Griiniin | 5 R/L1|S/L2|T/L3| P1 | +/P
kullanmadan &nce litfen bu kurulum kilavuzunu dikkatlice okuyunuz. 5o i Mul-speed | | H L
. . — Multi-speed2 | H
1) Guvenlik Uyarilari SR
= — Givenlik Uyarllan °© :Second function selectipn é
v Kurulum, galisma, bakim ve kontroller konuya hakim yetkili personeller tarafindan yapiimalidir. h [5; Ouout K .
v Bu kullanma kilavuzunda, giivenlik uyarilari “Uyari” ve “Dikkat” olarak 2 seviyeye ayrimistir. 5o uiput stop Power input
ZAUyari (Waming): Yanlis kullanim tehlikeli durumlara (8liim veya ag§ir yaralanma) sebep olabilir.
/Dikkat (Caution): Yanlig tehlikeli durumlara (dugiik ve orta giddetli yaralanma veya sadece iiriiniin zarar gérmesi) sebep olabilir. 5. K G
. Kasa
AUyari
v AC siiriicii enerjili iken, 6n kapadi veya baglanti terminalleri kapagini agmayiniz. On kapak ve baglant terminalleri kapagd agik iken siriicliyli pocT2 2 BRI S/LZ  TL3 WTL WTZ W3
calistirmayiniz. Aksi halde yliksek voltaj terminalleri ve devrelerin Gizerinde sarjli kalmis pargalardan dolay elektrik soku meydana gelebilir. Analog signalinput output - o||a -
v' Baglanti, kurulum ve bakim yapmadan 6nce motor siriiciistiniin beslemesi kesilmis olmalidir. Strlictinlin Gzerinde halen daha yiiksek sarj voltaji TKQ2W and above s o . —
oldugunu gésteren AC Siiriiciinin CHARGE lambasi sénmeden (OFF), liitfen siiriicii devrelerine ve komponentlere dokunmayiniz. Uriine miidahale 0~5V(10V) A? C:m,iff,zgifn"{,;;, o =
etmeden 6nce avometre ile élgtiglinizde +/P ve - /N terminalleri arasi voltajin 24VDC'nin altinda olduguna emin olunuz. ‘o | to appendix 4) B ® © ® 3
v AC siriicii topraklama baglantisi diizgiin yapiimalidir. 4~20mA = CLE SN~
v Uriine 1slak elle miidahale etmeyiniz ve kablo baglantisi yapmayiniz. Aksi halde elektrik soku meydana gelebilir. O =93 " A aen n n n
v Uriin enerjili iken sogutma fanini sékmeyiniz. Enerjili iken sogutma fanini sékmeniz gok tehlikelidir. Analog meter i g)snﬁamcam
\Dikkat 6. Kasa H
v Her bir terminale uygulanan voltaj kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi olmalidir. Aksi halde yangin, hasar..vb durumlar meydana gelebilir.
v AC siiriicii igindeki komponentlere baski testi yapmayiniz, aksi halde yiiksek voltajdan dolay siiriicii igindeki yari iletkenler bozulabilir ve zarar
gorebilir. . - L . .
v Uriinde eneriji varken veya eneriisi kesildikten hemen sonra asiri isinmis terminallerine dokunmayiniz. Aksi halde yanmaya sebep olabilir. Not 1: PC terminali ile SD terminalinin kisa devre olmasina izin vermeyiniz.
. ) - ’ - POWER MOTOR
v Kablolar dogru terminallere baglanmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. Not 2: Terminal + /P ve P1 arasinda DC reaktér kullanilabilir, eger kullaniimiyorsa dogrudan kisa devre edilir. R ] iz | U | e |
v Polarite (+ ve -) dogru olmalidir. Aksi halde yanma, bozulma...vb durumlar meydana gelebilir. oJﬁoﬁtoJﬁoﬁtc;ﬁao L oﬂtoJﬁoJﬁomgﬂé s
¥" AC Siiriicti kurulumu yanici olmayan deliksiz (Striictiniin sogutucusuna arka taraftan kimse dokunamasin ..vb diye) ortamlara yapilmalidir. Bu Not 3: FM fonksiyonu igin FM/AM cikis terminalleri segildigi zaman referans toprak ucu SD olur. e T
ortamlara kurulmamasi veya yanici baska materyallerin yanina kurulmasi yangina sebep olabilir. i
v Eger surliciide hata meydana gelirse, enerjisi tamamen kesilmelidir. Surekli akan yiksek akim yangina sebep olabilir. Not 4: Terminal +/P ve PR arasi fren direnci baglanti metodu sadece Kasa A ve Kasa B'de kullanilabilir. Kasa C, D, E. F, icin (+/P) ve (-N) terminalleri 3 - -
v DC terminallere (+/P ve - /N) dogrudan direng baglamayiniz. Aksi halde yangina sebep olabilir. arasinda fren tinitesi kullanilir. o o [P 1w N
2) Urlin Modeli Agiklamasi 6) Ana Devre Baglantisi ve Terminal Agiklamasi 3
Iﬁ- 040 - [7-5KI5.5K-G -ﬂ Te\;”;‘“a' Sioma Tork Tavsiye Edilen Baglanti Ozellikleri (mm2) Tausiye Edilen Baglanti Ozellikleri (AWG) 7) Kontrol Terminal
- ) ida tkma Torku
AC Siiriicii Modeli H i DI H
| e Toprak Toprak » Kontrol Terminali Diizeni
T ! | ozellikleri (Kgf.cm) RST | uv,w | +PP1 opre RST | uv,w | +P Pt opre
Uriin Serisi Voltaj seviyesi Kapasite Diger abiosy abiosy
SF serisi -040 : 400V tg-faz 7.5KW/5.5KW Yok : Genel model SF-020-5.5K 8 8 8 8 8 8 8 8
-020 : 200V Ug-faz -** : Musteri motoru, 6zel motor veya bdlge SF-020-7.5K/5.5K-G 14 14 14 14 6 6 6 6
farki SF-040-5.5K M5 35 6 6 6 6 10 10 10 10
3) Kurulum Ortami SF-040-7.5K/5.5K-G 6 6 6 6 10 10 10 10
Ortam Sicakli§! -10 ~ +40°C (donmayan). SF-040-11K/7.5K-G 8 8 8 8 8 8 8 8
Ortam Rutubeti 90%Rh alti (yogunlasmasiz). SF-040-15K/11K-G 14 14 14 14 6 6 6 6
Sicaklig -20 ~ +65°C. SF-020-11K/5.5K-G 25 25 25 16 4 4 4 4 C /RUN[™:] SD [STF|STR{ AU |10 | 2 |\ 5 \ 4 g%
Ortam Kosullart ic kullanim ve asindirici gaz, yanici gaz ve yanici toz olmayan ortamlar. SF-020-15K/11K-G 35 35 35 16 2 2 2 4 &] B [SE [P SUJRL [RM]RH | RT [MRSIRES|SD \PC
Yikseklik 1000 t It SF-020-18.5K/15K-G 50 50 50 25 1/0 1/0 1/0 2 . .
e meftre st > Kontrol terminali agiklamasi
Titresim 5.9m/s? (0.6G) alti. SF-020-22K/18.5K-G M6 44 60 60 60 30 2/0 2/0 2/0 2 A s A 5 A = A A
Terminal tipi Terminal ad Fonksiyon agiklamasi Terminal dzellikleri
Koruma sinifi 1P20 SF-020-30K/22K-G 95 95 95 50 3/0 3/0 3/0 1/0 STF
Kirlenme derecesi 2 SF-040-18.5K/15K-G 25 25 25 16 4 4 4 4 STR
o SF-040-22K/18.5K-G 25 25 25 16 4 4 4 4
4) Kurulum ve Baglanti RL Giris Empedanst: 4.7 kQ
> Uygun sogutma igin kurulumu asagida gosterildigi gibi dikey bigimde yapiniz: SF-040-30K/22K-G 3 35 35 3 2 2 2 2 RM o~ pecensy &
3 . SF-040-37K/30K-G V8 61.2 60 50 50 30 200 200 200 2 RH SINK/SOURCEfoIarak kullanilabilen toplam on Aktivasyon akimi: 5mA (24VDC’de)
1 t okl ksi kontrol terminali Voltaj ligi: 10~28VD!
SF-040-45K/37K-G 60 60 50 20 20 20 20 2 AU (10) adet ¢oklu fonksiyon kontrol terminali vardir o aj.ara 191: 10~28VDC
. A Maksimum Frekans: 1kHz
SF-020-37K/30K-G 120 120 120 60 410 410 4/0 2/0 Dijital sinyal girisi RT
SF-020-45K/37K-G 120 120 120 60 4/0 4/0 4/0 2/0 MRS
SF-020-55K/45K-G 185 185 185 95 500 500 500 3/0 RES
SF-040-55K/45K-G 95 95 95 50 3/0 3/0 3/0 1/0 sD STF. STR, RL, RM. RH, AU, RT. MRS, .
SF-040-75K/55K-G 120 120 120 60 400 400 400 200 RES. FM terminalleri ortak ucu
] i L SF-040-90K/75K-G M10 102 120 120 120 60 40 40 40 20 PC SOURFJE njodda, bu terminal (izerinden besleme |Cikis lVOltaJI : 24VDC+20%
(a) Dikey kurulum (b) Yatay kurulum (c) Yan Yiizey Uzerine Kurulum SF-040-110K/90K.G 185 185 195 p 500 500 500 310 kaynagi saglanir. Maksimum akim : 5mA
> AC Siirtclntn uygun sogutulabilmesi igin asagida gésterildigi gibi yeterli havalandirma ve baglanti boslugu saglandigindan emin SF-040-132K/110K-G 95x2P 95x2P 95x2P 95 3/0x2P | 3/0x2P | 3/0x2P 3/0 10 3V beslerne termina"‘_ - —
SF-040-160K/132K-G 240 240 240 120 4/0x2P 4/0x2P 4/0x2P 4/0 2 Hedef frekans ayar igin 0~5v, 0~10v voltaj giris Maksimum akim:10mA
olunuz. = a X X X Analog sinyal girisi noktast :
Tek ve yan yana AC Siiriicti kurulumu: SF-040-315K/280K-G 95x4P 95x4P 95x4P 95x2P 300x4P 300x4P 300x4P 300 4 Hedef frekans ayart icin 4~20mA akim giris noktasi
Birim - mm SF-040-350K315K-G 95x4P 95x4P 95x4P 95x2P 300x4P 300x4P 300x4P 300 5 10, 2, 4, ve AM terminalleri ortak referans! —
i E — SF-040-185K/160K-G 120x2 120x2P | 120x2P 120 3/0xaP 3/0xaP 3/0xaP 40 A Coklu-fonksiyon role gikis terminalleri.
i I B Olgti Kasa A KasaB~C KasaD~H d Réle ¢ikis B A-C arasi normalde agik(NO), B-C arasi normalde | Kontak kapasitesi VDC30V/VAC230V-0.3A
: ?8 :8 183 SF-040-220K/185K-G 122)(2 120x2p | 120x2P 120 0xaP | 0P | 3/0xdP 40 c kapali kontak (NC), C ortak ug.
M12 142 SU . .
L Mak Itaj: 48VDC
c 100 100 200 SF-040-250K/220K-G 1502 150%2P 150x2P 150 40xap 10x4p [0xap 40 Acik Kollektor RUN Coklu-fonksiyon Agik kollektér ¢ikis terminali @ s!mum votal
D 10 50 100 P Maksimum akim: 50mA
: . " 120%2 4/0x4P 10x4P [0x4P 4/0 Cikis FU/10X
x
A © E 10 50 50 SF-040-280K/250K-G b 150%2P 150x2P 150 x x x SE Acik kollektor ¢ikis referans ucu
F Havalandirma y6nt Cikis voltaj:0~10VDC
friied » Ana Devre Terminalleri Diizeni Analog / Pulse sinyal AM/FM Coklu-fonksiyon analog sinyal ¢ikis terminali Malksimurn akim:3mA ;
Coklu AC Surtict Kurulumu: 1. Kasa A cikisi v 9 sinyal g Cikis akmi:0~20mA
Maksimum yik: 500Q
E|R|S|T — — — -
inverter | | inverter iwerter| | inverter Not1: Farkli élglilerdeki siriicliler yan yana baglanacagl zaman, litfen = Haberlesme terminali A/GND/B SUVUlC‘U ‘ konnektori  ve RS-485 haberlesme|En ylksek oran:19200bps
kurulumu yaparken siiriiciiler gevresinde sogutma fanini kolayca @ i arabirimi En uzun mesafe:500m
cuas degistirebileceginiz gerekli boslugu saglayin. l Not1 : Harici cihazlar ile kontrol terminali baglanacagi zaman, striicliye zarar vermemek igin lutfen terminallerin voltaj ve akim ézelliklerine dikkat ediniz.
Not2: Alani minimuma indirmek igin AC Surliciiyl dikey olarak yerlestirmek = Power input Not2 : Kontrol terminali fonksiyonu siiriicii parametrelerinden belirlenir. Ayarlar igin manuelini inceleyiniz.
Inverter| | Inverter kaginiimaz oldugunda, aywrici kilavuzlar saglayacak onlemler alin, Not3 : Harici besleme ve cihaz baglayacaginiz zaman liitfen polaritesine dikkat ediniz.
¢linkl alttaki AC Suriicistinden gelen isi, Ustteki AC Suriictstindeki 2.Kasa B
sicakliklari artirabilir, bu da AC Siirlicisiinin arizalanmasina neden
Enclosure Enclosure olur. R S T
(a) Yatay Diizenleme (b) Dikey Diizenleme

Power input



> Baglanti metodu ';%ﬁ;”gsr? Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Dggef .
. . > K G/H P.22 Durma engeli galisma seviyesi 0~400% 120%/150%
Kontrol terminal vidasi: M3 asa P23 Seviye disirme telafi faktor 0~150%, 99999 99999
e A P.24 Hiz 4 0~400Hz, 99999 99999
Sikma torku : 8kgf.cm . _ . =y R P.25 Hiz 5 0~400Hz, 99999 99999
) o T W00 I Birim: P.26 Hiz 6 0~400Hz, 99999 99999
* Gilg kaynad baglantisi " @enmim E irim: mm P.27 Hiz 7 0~400Hz, 99999 99999
. . X . L Model Kasa w W1 w2 H H1 D d P.28 Cikis frekansi filtre zamani 0~31 0
Kablo baglantisi kullanilirken izoleli U terminal kullaniimasi énerilir. SF-040- 0: Dogrusal hizlanma / yavaslama egrisi
185K/160K-G P.29 Hizlanma/Yavaslama egrisi segimi 1: S model hizlanma / yavaslama egrisi 1 0
L . R - . - s 2 K/
Kabloya uygulanacak U terminali, kesit alani 0.3 ~ 0.75 mmz2, d1 dlgusi 3.2 mm ve alti, d2 6l¢lsi 6.2mm veya alti tavsiye edilir. W EE SF-040- 2: S model hizlanma / yavaslama egrisi 2
= 220K/185K-G 0: Eger regeneratif fren gérev peryodu 3%
od1 Bd2 S G 500 180 180 870 850 360 13 belirlenmisse, P.70 parametresi gegersiz olur.
ERE] SF-040- P.30 Regeneratif fren fonksiyonu segimi 1: P.70 parametresinde ayarlanan regeneratif 0/2
e —— 5] § 250K/220K-G fren gdrev periyodu degderi
Not 1: Liitfen kiiglik yildiz tornavida kullaniniz. e S E SF-040- 2: Harici fren Unitesi koruma fonksiyonu
. ) ) . . - L e . : 280K/250K-G 0: Tastyict degisimi ile akim orani diiser
Not 2: Sikma torku is 8kgf.cm, cok fazla sikma vidada kaymaya; cok az sikma ise kisa devre ve bozulmalara sebep olabilir. =) SF-040- (13 Pd72 <V5”?|su§tun|c:ja' Soft-IF'WI;/I gegerli
315K/280K-G adece ontrolde uygulanir,
SF—(|)<A/10— H 600 230 230 1000 980 400 13 ) o 2: P.72> 9 (not 2) oldugunda, modultin
» Baglanti rilari P.31 Carrier (Taslyicl) galisma segimi sicakligi 60 derecenin Uzerine gikinca, 0
agla Uya a 355K/315K-G taslyici otomatik olarak 9'a duser (not 2);
» Baglanti sonrasinda, kesilen kablo pargaciklari AC stiriictiden uzaklastiriimalidir. ts'cak"k 40 derecenin altina distiikten sonra,
aslyici P.72'de ayarlanan degere otomatik
Kablo pargaciklari alarm, zarar ve bozulmalara sebep olabilir. AC suriicli her zaman temiz muhafaza edilmelidir. g!aéztg?;:a%%%bps
Kontrol panosunda delikler oldugu zaman, liitfen bu deliklerden AC siiriicii igerisine toz girmesini engelleyecek énlemler aliniz. o - < - P32 Seri haberlesme hizi (Baud rate) segimi ; g:ug 2}:5?8288{355 !
» G. H, kasa baglantisi kurulum sematik diyagrami asagidaki gibidir: e p:
« Elektriksel gurtltiden meydana gelebilecek zararlari énlemek igin, sinyal kablolarini gli¢ kablolarindan uzak (10cm - 3.94 ing) . P.33 Haberlesme Protokolii Segimi T Shihli: p’r)otokol 1
haf dini M) N Cutout. dimension Unit:mn 0 : Haberlesme tizerinden parametreleri RAM
muhataza ediniz. [ vt P Blok haberlesme EEPROM yazma ve EEPROM igine blok yaz 0
- . . . . ¥ . segenekleri 1 : Haberlesme Uzerinden parametreleri RAM
Ayrica, giris tarafindaki ana devre kablolari ile ¢ikis tarafindaki ana devre kablolarini birbirlerinden ayiriniz. [Ny 2L 7560 ¢ icine blok yaz dzen P I
. . . . \ 0: Calisma komutu ve Hiz komutunun ikiside
* Voltaj/Akim giris anahtarini dogru ayarlayiniz. Yanhs ayar hata, zarar ve bozulmalara sebep olabilir. i P35 Haberlesme modu calismasi & Hiz haberlesme ile verilir o
E = . komutu segimi 1: Calisma komutu ve Hiz komutunun ikiside
. 27T harici verilir
8) Gorunim ve OIQ(]Ier = = P.36 AC siriicl istasyon numarasi 0~254 0
= — HE P.37 Hiz display 0~5000d/dk, 0~9999 d/dk 0 d/dk
» Kasa A/B =, = Maksimum Calisma Frekansi (Hedef
==t ‘ P.38 frekans terminal 2-5 giris sinyali ile 1~400Hz 50Hz/60Hz (Not 2)
7 in| = = belirlenir)
2965 Y Birim: == | Maksimum ¢ikis frekansi (Hedef 50Hz/60Hz ( Coklu-
irim: mm ‘Qﬁ Joer mounting bracker | P.39 frekansi terminal 4-5 giris sinyali ile 1~400Hz fonksiyon GIkis
Model Kasa W W1 H H1 D relosding s i — belirlenir) terminali)
HHHH SF-040-5.5K 0: RUN (Inverter galisiyor): Cikis frekansi
baslangi¢ frekansina esit veya yiiksek oldugu
HHHH 2E'ggg';'gi/s'5K’G zaman sinyal ¢ikis verir.
Um0 1: SU (Frekansa ulasildi): Cikis frekansi
HHHH SF-020-7.5K/5.5K-G A 200 186 323 303 186 frekans set bolgesine ulastiyi zaman sinyal
SF-040-11K/7.5K-G gikis1 verir.
SEOM0-T5TIKD belkienan fekans eyarma destgrvere
SF-020-11K/7.5K-G gectigi zaman sinya?/glklsl vering Y
‘"E gl’zg;gglgyng B 230 214 350 330 195 Birim: mm f3: OkL'(A$Irlty?EIAI%I'I“a'ma): oo Iimlit k
-020-18. - onksiyonu tetiklendigi zaman sinyal ¢ikisi
SF-040-18.5K/15K-G Model Kasa H H1 W W1 D D1 D2 verir. (P.260=1 oldugunda ve OL2 alarm
SF-040-22K/18.5K-G SF-040-185K/160K-G cikisi verdiginde, OL ¢ikis verir)
: SF-040-220K/185K-G G 850 817 486 180 360 210 150 4: OMD (Sifir Akim Algilamay): Eger ¢ikis
SF-040-250K/220K-G akim ylizdesi (%) P.62'de ayarlanan set
SF-040-280K/250K-G degerinden disikse ve dnceden tanimlanan
SF-040-315K/280K-G (P.63'de) stire kadar devam ederse, OMD
SF-040-355K/315K-G H 980 931 590 230 400 218.5 181.5 ¢ikis sinyali verecek.
f 5: ALARM (Alarm algilama): Alarm algilama.
9 OpS|yoneI Donanim 6: PO1 (Bolim algilama): Programlanmis
Sinif Tipi Aciklama Siparis kodu calisma modunda herbir bélim sonunda PO1
Harici keypad DU01S LED harici keypad SNKDU301S sinyali <.;(lkl$ verir. )
— 7: PO2 (Peryodik algilama): Programlanmis
PUO1 LED harici keypad SNKSHPUO1 calisma modunda herbir saykil sonunda PO2
- . R . i inali i sinyali ¢ikis verir.
. PMO1 PMO1 enjeksiyon kalip makinasi ézel ilave kart SNSFGPMO1 P.40 gaﬂ:ﬂt’;;ig‘g;ms terminali modeli 8: PO3 (Bekletme alglama): Programianmis 1
llave kart calisma modunda, siriicli bekletme (hold)
WS01 Fan pompa goklu kontrol kart SNKSFWS01 durumuna gectiginde PO3 sinyali verilecektir.
PGO1 PGO01 ilave kart SNKPGO1 9: BP (AC sriici ¢ikisi): AC siricu
N ] CBLIR5GT Data aktarma kablosu ( 1.5 m ) SNKCBL1R5GT galismas| ve Sebeke beslemesi galsmast
Diger opsiyonel  cpig36T Data aktarma kablosu ( 3 SNKCBLO3GT AC siriici catismasinda ken BP gikis sinyali
donanim ata aktarma kablosu (3 m ) AC siiriicti calismasinda iken BP ¢ikis sinyali
CBLO5GT Data aktarma kablosu (5 m ) SNKCBLO5GT verecek. . —
10: GP (Sebeke beslemesi gikisi): AC sirlcl
10) Parameter Tablosu calismasi ve Sebeke beslemesi calismasi
Parametre Fabrika Set fonksiyonu arasinda anahtarlama durumunda
ol L IRG St Sebeke beslemesi calismasinda iken GP
numarasl Parametre Adi Ayar Araligi Degeri Degeri ¢ikis sinyali verecek.
209 Modele gore 11: AUX (Aux ¢ikis1): Coklu makina sabit
Po Tork artirma 0-30% (Not1) basing sistem fonksiyonu segildiginde, ikinci
120Hz(55kW veya su pompasi ¢alistyorken, AUX cikis sinyali
" - alti ) verir.
P Maksimum frekans 0~120Hz 60Hz(75kW  veya 12~15: Fan ve su pompasinin ¢oklu kartlari
altn) icin lutfen manuali inceleyiniz.
P.2 Minimum frekans 0~120Hz OHz 16: Anormal fan sinyali
. 50Hz/60Hz  (Not 17: (AC slrlict galismaya hazir): AC
P.3 Ana frekans 0~400Hz 2) Si_'{n‘ilcijnijn Qall_smayg hgzw oI_duQunu
7% Birim: mm P4 Hiz 1 (Yiksek hiz) 0~400Hz 60Hz ﬁ;gstgrin R\: smyalllnllgondenr.
o e P.5 Hiz 2 (Orta hiz) 0~400Hz 30Hz : Bakim alarmi algilama
8010000080000009000 Model [Kassa | W [ WI [ H [ H | D 6 Hiz 3 (Dusik hiz) 0~400Hz 10Hz 19: OL2(As1ri tork alarm cikisi): Iitfen
(0000000000338030608 P.260'] inceleyini
29000009020000000000 SF-02022K185K-G | C | 271 | 236 | 379 | 348 | 248 P7 Hizlanma zamant 0~360s/0~3600s 20s v -260'l inceleyiniz.
] Lol 10s(7.5kW ve alti) P.41 Frekansa ulasildi aragi 0~100% 10%
P8 Yavaslama zamani 0~360s/0~3600s 30s(11KW ve Gstd) P.42 leri calisma icin gikis frekansi algilama 0~400Hz 6Hz
N N . Motor akim orani P.43 Geri galisma icin ¢ikis frekansi algilama 0~400Hz, 99999 99999
> Kasa D/IE/F P.9 Elektronik termik réle kapasitesi 0~500A/5000A (Not 5) (Not 1) P.44 Tkinci hizlanma zaman! 0~360s/0~3600s, 99999 99999
P.10 DC enjeksiyon fren calisma frekansi 0~120Hz 3Hz P.45 Ikinci yavaslama zamani 0~360s/0~3600s, 99999 99999
a P.11 DC enjeksiyon fren galisma zamani 0~60s 0.5s p.46 Ikinci Tork artirma 0~30%, 99999 99999
e a— 4%(75kW __ veya P.47 Ikinci ana frekans 0~400Hz, 99999 99999
i —
B stumim © . . alt) P.48 Data uzunlugu 0: Sb!‘ 0
P.12 DC enjeksiyon fren galisma voltaji 0~30% 2%(11kW~55kW ) 1: 7bit
1%(75kW  veya p = 0: 1bit
fistil) P.49 Stop bit uzunlugu 1 2bit 0
P.13 Baslangi¢ Frekansi 0~60Hz 0.5Hz . » 0: None
= Birim: mm 0: Sabit tork yiiklere uygulanir (Or : Konveyor bant P.50 Parity kontrol segimi 1: Odd 0
Iz b.) 2: Even
Model Kasa w w1 w2 H H1 D d Vo) __ — - -
T SF040-30K/29KG o ;6£:§.|)$ken tork ylklere uygulanir (Or: Fan ve P51 CR & LF segimi ; gs 32("5’?3 1
:E'".:—.E':::— SF-040-37K/30K-G D 300 277 220 561 510 270 9 P.14 VIF ylik tipi segimi 2, 3: Degisken tork ytiklere uygulanir (Or: Fan ve 0 P.52 Haberlesme tekrar deneme sayisi 0~10 1
QUM SF-040-45K/37K-G pompa. Parameire % ; Seri Set
E i} SF 00 5EKIA5KG - ok nokiall VIF s3risk Numarasi Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Degeri
Il SF-020-37K/30K-G 5 ~13: Ozel iki-nokta V/F edrisi. P.53 Haberlesme Kontrol Zaman Araligi 0~999.8s, 99999 99999
Wi P.15 JOG frekansi 0~400Hz 5Hz P.54 FM/AM terminal fonksiyonu segimi 0~5 0
- SF-040-75K/55K-G E 870 | 336 | 336 | 595 | 566 | 286 | 13 P.16 JOG hizlanmalyavaglama zamani 0~3605/0~36005 055 P55 Frekans display referansi 0~400Hz 50H2/60Fz (Not 2)
SF-040-90K/75K-G P.17 Rezerve - - P.56 Mevcut gériintiileme referansi 0~500A/5000A (Not 5) Akim ¢ikis orani
SF-020-45K/37K-G P.18 Yiiksek-hiz maksimum frekans 120~400Hz 120Hz P.57 Restart bekleme zamani 0~30s, 99999 99999
SF-020-55K/45K-G P.19 Ana frekans voltaji 0~1000V, 99999 99999 5s ( 7.5kW alti )
:E:g:g:;‘;gz??ng E 425 381 381 850 821 286 13 P.20 Hizlanma/Yavaslama referans frekansi 1~400Hz g?HZ/ﬁOHZ (Not P.58 Restart tampon zaman 0~60s ;gz E ;;wafm )
0: Zaman artis 0.01s P.59 Rezerve - ---
SF-040-160K/132K-G P.21 Hizlanma/Yavaslama zaman ayari artisl | —=20 2 2me 0 15 0 P.60 Giris sinyali filtre sabiti 0~2047 31




0: Remote ayar fonksiyonu yok. P84 Coklu-fonksiyon terminali STR P.80 ile ayni 1 P.156 Asiri Tork Algilama Zamani 0.1~60s 1s
1: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari i fonksiyonu segimi i 4 P.157 Dijital giris terminali filtre zamani 0~200 4
saklama mevcut. P.85 Coklu-fonksiyon Réle Galisma Segimi P.40 ile ayni 5 P.158 Enerji geldiginde Dijital giris terminali 0: Dijital giris terminali enerji geldiginde pasif 0
P.61 Uzak (Remote) ayar fonksiyonu segimi 2: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari | o P86 Coklu-fonksiyon terminali RES P.80 ile ayni 30 : aktif etme 1: Dijital giris terminali enerji geldiginde aktif
saklama yok. fonksiyonu segimi P.159 Enerii T fu Kontrol Fonksi 0: Normal ¢alisma modu. 0
3: Remote ayar fonksiyonu, frekans ayari p.87 nglu-fo‘nk‘siyon dijital giris negatif/pozitif 0~511 0 ! nerji Tasarrutu Rontrof Fon S|y0nu- _ 1: Enerji tasarrufu ¢alisma modu.
saklama yok, uzak ayar frekansi STF/STR lojik segimi P.160 Restart'da durma engel galisma seviyesi | 0~150% 100%
“OFF olunca” ile silinir. P88 Coklu-fonksiyon dijital gikis 0~15 0 0 : Striict displayi ¢ikis voltaji gdsterir
P.62 Sifir akim algilama seviyesi 0~200%, 99999 5% i negatif/pozitif lojik segimi 1: Stracu displayi Terminal (+/P) ve (-/N)
P.63 Sifir akim algilama zamani_ 0.05~1s, 99999 0.5s P.89 Kayma karsilama katsayist 0~10 0 arasi AC Siirlicii voltaji gésterir
P.64 FM/AM ¢ikis terminali segimi 0,1 0 P.90 AC Siiriicii modeli 0~4000 0 2: Strtic displayi AC Sirict sicakik
0: Retry pasif. P.91 Frekans Atlama 1A 0~400Hz, 99999 99999 yiikselme toplam orani gosterir.
1: Asir voltaj oldugunda, AC siirlici Retry P.92 Frekans Atlama 1B 0~400Hz, 99999 99999 3: Siiriicli displayi Sabit basing sisteminde
fonksiyonunu gergeklestirecek. P.93 Frekans Atlama 2A 0~400Hz, 99999 99999 hedef basinci gdsterir.
2: A§|r| akim oIdu@und_a, AC suricti Retry P.94 Frekans Atlama 2B 0~400Hz, 99999 99999 4: Siricu displayi Sabit basing sisteminde
P.65 Tekrar Deneme (Retry) segimi fgnksnyonunt{ gerceklestirecek. 0 P.95 Frekans Atlama 3A 0~400Hz, 99999 99999 geri besleme basinci gosterir.
3: Asiri voltaj veya asiri akim oldugunda, AC P.96 Frekans Atlama 3B 0~400Hz, 99999 99999 5: Siiriicii displayi mevcut calisma frekansini
strici Retry fonksiyonunu P.97 ikinci hedef frekans segimi 0~2 0 gbsteri
gerggklestlrecek. __ P.O8 Orta frekans 1 0~400Hz 3Hz 6: Surici displayi Elektronik termik toplam
4 Tum alarmlarda  AC slrlcl  Retry P.99 Orta frekansin cikis voltaji 1 0~100% 10% orani gésterir.
= - - fonksiyonunu gergeklestirecek. P.100 PO Dakika/sani . 0: Calisma zamani minimum artim 1 dakika. 1 7: Surici displayi 2-5 temsili giris
P66 Pu&ma onleme iglemi azaltma baslangig 0~400Hz 50Hz/60Hz ( Not 2 ) . akika/saniye segimi 1: Calisma zamani minimum artim 1 saniye. tern'l_i_n?ll?rir?in sinyal degeri_n_i (V) gosterir.
Texansi b 101 Programlanmis Galisma Modu Hizi 1 0~6000 o 8: Surticl displayi 4-5 temsili giris
P.67 Alarm meydana geldiginde tekrar 0~10 0 . Calisma Zamani S S terminallerinin sinyal degerini (mA) gdsterir _
deneme (retry) sayisi — Programlanmis Calisma Modu Hizi 2 ~ 9: Surticd displayi ¢ikis glicini (kW) gosterir.
P.68 Tekrar deneme (Retry) zamani 0~360s 1s P.102 0~6000s 0Os 10:S displavi PG kart besl
560 Alarmda toplam tekrar @ ) 0 Galisma Zamani P.161 Goklu-fonksiyon Display Segimi - Surded displayi PG kartinin geribesleme 0
: armda toplam tekrar deneme saysi . P03 Programlanmis Galisma Modu Hizi 3 0~6000 o dénme hizini gosterir. i _
P.70 Ozel regeneratif fren gdrev peryodu 0~60% 0 . Calisma Zamani S S 11: Strlca displayi lleri ve Geri donme sinyali
e 0: Serbest durma ) Osterir. 1 ileri yénde 2 geri yonde
P.71 Durus tipi segimi 1: Rampali durma ! P.104 E;ﬁ.’;ﬁ??gm;?amma Modu Hizi 4 0~6000s 0s géndulgunuI 0 Id}lljrma durgunr:uynu belirtir.
Kasa A/B/C: 0.7~14.5KHZ Kasa A/B/C: 5KHZ Programlanmis_Galisma Modu Hizi 5 | 12: Siirticl displayi modil sicakligini gosterir.
. : P.105 Calisma Zamani 0~6000s 0Os 13: Sirlict displayi Motor Elektronik termik
P.72 Taslyici frekansi Kasa D/E: 0.7~9KHZ Kasa D/E: 4KHZ 106 Programlanmis Gallsma Modu Hizi 6 | o o000 0s toplam orani gésterir.
Kasa F/G: 0.7~9KHZ Kasa F/G: 2KHZ . Calisma Zamani 14~17: Rezerve
Kasa H: 0.7~6KHZ Kasa H: 2KHZ Programlanmis Galisma Modu Hizi 7 18: Suriict displayi strticinin tork ¢ikisini
0: 0~5V giris voltaj sinyali aralgl (2-5 P.107 Calisma Zamani 0~6000s 0s gésterir. (%)
. . - terminali) Programlanmis Galisma Modu Hizi 8 19: Harici terminal giris durumu (terminal tird
P.73 Voltaj sinyali segimi - — — - = 0 P.108 9| ? ? 0~6000s Os P 7 PRl A
1: 0~10V giris voltaj sinyali araligi (2-5 Calisma Zamani icin, lttfen haberlesme bolimu igindeki
terminali) 0 : AC siirlicti agildigi zaman, calisma paneli 6zel monitdr kodu tablosuna bakiniz.)
P.74 FUMOX ¢ikis terminali segimi 0~10 0 otomatik gériintiileme moduna girer ve 20:_ Harigi terminal ¢ikis durgrpu gt_er_minal_t[jru
0: STOP butonuna basildiginda calisma ekranda ¢ikis frekansini gosterir. |_g;|n,I Iuﬁeq_ha‘?edrlewgle boluméj fmde)kl
. - sadece PU ve H2 modda durur 1 : AC Siiriicii galisti§i zaman, galisma 6zel monitdr kodu tablosuna bakiniz.
P75 Stop veya Reset fonksiyonu segimi 1: STOP butonuna basildiginda calisma tim 1 P.110 Galisma Paneli Monitor Segimi paneli ekrani hedef frekansi gésterir 1 21: Gergek calisma taslyici frekansi gosterir.
modlarda durur. 2 : AC siirlicii alistigi zaman, galisma paneli 22~23: Rezerve
P.76 Rezerve - - otomatik goriintileme moduna girer ve 24: Gergek hedef frekansi gosterir.
0: Parametreler sadece motor durdugu zaman ekranda sabit basing sisteminin mevcut P.162 Orta Frekans 2 0~400Hz, 99999 99999
yazilir. basincini ve geri besleme basincini gosterir P.163 Orta Frekans Cikis Voltaji 2 0~100% 0
» 1: Parametreler yazilamaz. P.111 Programlanmis Calisma Modu Hizi 1 0~6008/0~6000s 0s P.164 Orta Frekans 3 i 0~400Hz, 99999 99999
P.77 Parametre Yazma Korumasi Segimi 2: Parametreler motor calisiyorken de | O Hizlanma / Yavaslama zamani P.165 Orta Frekans Cikis Voltaji 3 0~100% 0
yazilabilir. P.112 Programlanmis Calisma Modu Hizi 2 0~6008/0~6000s 0s P.166 Orta Frekans 4 0~400Hz, 99999 99999
4: Parametreler sifre korumasi oldugu zaman . Hizlanma / Yavaslama zamani P.167 Orta Frekans Cikis Voltaji 4 0~100% 0
yazilamaz. P.113 Programlanmis Calisma Modu Hizi 3 0~600s/0~6000s 0Os P.168 Orta Frekans 5 0~400Hz, 99999 99999
0: ileri ve geri donmenin ikiside izin ver. . Hizlanma / Yavaslama zamani P.169 Orta Frekans Cikis Voltaji 5 0~100% 0
1: Geri dénmeyi engelle. (Motoru yavaslatma Programlanmis Galisma Modu Hizi 4 . ~ . PID fonksi if
‘ ve durdurma igin geri donme referansa P14 Hizlanma / Yavaslama zamani 0-600s/0-6000s 0s & Hedef"ge;'ey?p”_“zé’?i}en DeTenTr.
P.78 lleri/Geri donme engeli segimi basiniz). 0 P.115 Programlanmis Calisma Modu Hizi 5 0~600s/0~6000s 0s Geribesleme degeri 2-5 terminallerindeki
2: Tleri dénmeyi engelle. (Motoru yavaslatma . Hizlanma / Yavaslama zamani P.170 PID fonksiyonu segimi voltajdan belirlenir 0
ve durdurma icin ileri donme referansa Programlanmis Calisma Modu Hizi 6 N N 5 Hedef deder P.225 firleni
besney D-6a0s/0-6000s t e e o
0: “PU mod”, “harici mod” ve “Jog mod” Programlanmis Calisma Modu Hizi 7 N N voltajdan belirlenir
birbirleri ile degistirilebili. P17 Hizlanma / Yavaslama zamani 0-600s/0-6000s os 5 Nogatf gerbesierma Kanto
1. “PU mod” ve “JOG mod” birbirleri ile Programlanmis Calisma Modu Hizi 8 ~ " Sapma icin hesaplama, hedef deger-geri
degistirilebilir. P.118 Hizlanma / Yavasglama zamani 0~600s/0~6000s 0s Ees|e§,e deQeFr’idir. 98
2: Sadece “Harici mod” P.119 lleri-Geri doniis 61U zaman ayari 0~3000s Os Cikis frekansindaki bir artis geri besleme
P.79 Calisma Modu Segimi 3: Sadece “Haberlesme” modu 0 P.120 Cikis sinyali gecikme zamani 0~3600s Os . - degerini artiracaginda, bu ayari secin
4: “Birlesik mod 1” P.121 Her birimin calisma yoni 0~255 0 pAT1 PID geri besleme kontrol metodu segimi 1: Pozitif geribesleme kontrol 0
5: “Birlesik mod 2" P.122 Saykil segimi 0~8 0 Sapma igin hesaplama, geri besleme degeri-
6: “Birlesik mod 3” P.123 Hizlanma/Yavaslama Zaman Ayari 0.1 0 hedef degerdir.
7: “Birlesik mod 4 . Segimi ’ Cikis frekansindaki bir artis geri besleme
8 “Birle:ik mod 5” P.125 Rezerve — — degerini disirirse, bu ayari segin
0: STF Goklu-fonksiyon terminal AU fonksiyonu . P.172 PID oransal kazang 1~100 20
TSR P.126 secimi P.80 ile aymi 5 P.173 PID integral kazanc! 0~100s Ts
g: EII:A((%OkliT-hr:Z)) P.127 g:gl;;fonkslyon terminal RT fonksiyonu P.80 ile ayni 8 E};g ZL[?):imlleerSeanpsrlry:zlslgiz;enstizl 8:188(02ms gms
: oklu-hiz :
4. RH(Coklu-h1z) P.128 Coklu-fonksiyon terminal MRS P.80 ile ayni 7 P.176 Olagandisi devam suresi 0~600s 30s
- . fonksiyonu segimi i 0: Serbest dur
5. AU SO S6¢ .
“OH Coklu-fonksiyon terminal RUN B o - 1: Yavaslayarak dur
?; l(\)/IRS P-129 fonksiyonu §egimi _ P-80ile aym ° pAT7 Olagandis ylirtme modu 2: Alarm ortadan kalktiginda galismaya devam 0
8 RT P.130 onlul-fonk5|y0|l1 tfermlnal FU/10X P.80 ile ayni 2 et
9: EXJ(Harici JOG) fonksiyonu segimi P.178 Uyku algllama sapmas! 0~100% 0
10: STF+EXJ P.131 Programianmis Galisma Modu Hiz: 1 0~400Hz OHz Rarameire Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri S
T1-STRIEXJ P.132 Programlanmis Calisma Modu Hizi 2 0~400Hz OHz Numarasi Y 9 g Degeri
12: STFRT P.133 Programlanmis Calisma Modu Hizi 3 0~400Hz OHz P.179 Uyku algllama devam zamani 0~255s 1s
13j STRIRT P.134 Programlanmis Calisma Modu Hizi 4 0~400Hz OHz P.180 Uyanma seviyesi 0~100% 90%
14j STF+RL P.135 Programlanmis Calisma Modu Hizi 5 0~400Hz OHz P.181 Kesinti seviyesi 0~120Hz 40Hz
15: STRIRL P.136 Programlanmis Calisma Modu Hizi 6 0~400Hz OHz P.182 Integral st limit frekansi 0~120Hz 50Hz/60Hz (Not 2)
16. STETRM P.137 Programlanmis Calisma Modu Hizi 7 0~400Hz OHz P.183 Sabit basing ile yavaglama adim 0~10Hz 0.5Hz
17: STRTRM P.138 Programlanmis Calisma Modu Hizi 8 0~400Hz OHz i uzunlugu )
18: STF+RH P.139 Voltaj sinyali bias 0~100% 0% 0: Baglanti kesiimesi ayari yok..
P.80 Goklu-fonksiyon terminali RL fonksiyonu 19: STR+RH 2 P.140 Voltaj sinyal kazanci 0.1~200% 100% 1:'9:za<t=,lr¥ava$lar, difital ¢iks terminali afarmi
’ secimi " Voltaj giris degerine karsilik gelen arti(+) _ . . i X —ZTS
g?: gi;:';t:RR’\ICI P.141 veya eksi(-) yiizde(%) 0~11 0 P.184 Terminal baglanti kesilmesi davranisi 'alar;ué%cs‘{learinr.lden durur ve panel "AETT 0
22: STE+RTFRL P.142 Hiz8 0~400Hz OHz . sUrlcl baglanti kesiimeden 6nceki.
S STReRT P18 | Huo 04004z, 50550 5959 ks Te alsmaye cevam ecer.Dia
24 STE+RT+RM P.144 Hiz 10 0-400Hz, 99999 99999 P.186 SF-G model segim fonksi O S — 0
: P.145 Hiz 11 0~400Hz, 99999 99999 : —= MOCe Segm JomKsyonu >
25: STR+RT+RM B.146 Hiz 12 0~400Hz 99999 99999 P.187 FM kalibrasyon parametresi 0~9998 166
26: STF+RT+RL+RM P-147 le 13 0 400HZI 99999 99999 P.188 Yazilim versiyonu — —
27: STRERT+RLRM : z 2 - . 0: Frekans paramelresi fabrika degeri 60 Hz__|_0(60Hz Sistem)
- P.148 Hiz 14 0~400Hz, 99999 99999 P.189 Fabrika Ayari Fonksiyonu - - - == -
28: RUN 1: Frekans parametresi fabrika degeri 50 Hz 1(50Hz Sistem)
20: STF/STR P.149 Hiz 15 0~400Hz, 99999 99999 P.190 AM cikis bias 0~1400 0 (Not4)
- — - XXXO0 : Frekans arama yok - = —
30: RES(Harici reset fonksiyonu) P.150 Yeniden Baslama (Restart modu) segimi XXX1 : Ani frekans arama 0 P.191 AM Qlkls. gain_ — - 0~1400 1335 (Not4 )
31: STOP - - P.192 2-5 terminal minimum giris voltaji 0~10 0
32: REX goklu-h 16 sevi XXX2 : Azalan voltaj modu P.193 2-5 terminal maksimum giris voltaji 0-10 0
- - GOxlu-nIZ aya,,n- fe\fye) — Parameire P Ad A Arald Fabrika Degeri Se . - terminal maksimum girls vottaji__
33: PO(“Harici modda" PO “on” oldugunda, umarasi arametre | yar Araligl aporika begeri degeri P.104 2-5 terminali minimum giris voltajina 0~60Hz OHz
programlanmis ¢alisma modu segilir) - i karsilik gelen frekans
34: RES_E (Alarm d da, Harici reset XXOX: Bir kez power on 2-5 terminali maksi ltajina karsik
Tdeco aarﬁn gf’f"(‘jl d‘d;”umz‘;';n:h gzgg‘rlﬁﬁr) XX1X: Her zaman start P.195 g'ele,f'frr’;'z:rlsma simum voltajina karsiik |- o_400Hz 50Hz/60Hz (Not 2)
35: MPO (‘Harici modda” MPO “on’ oldugu XX2X: Ani durma 25 terminali_minimum girls _akimmna
zaman, manual calisma saykil modu segilir.) P.150 Yeniden Baslama (Restart modu) segimi XOXX: Donme algilama yok 0 P.196 karsilik gelen frekans ) 0~60Hz OHz
* ” - . — N X1XX: Donme algilama - T - =
Iﬁ%r%gree}gle Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Dggeéri X2XX: P78=0 , D6nme yoni; P78=1 , 2 P.197 ﬁ;s,}?k"g'eﬁ'gﬂ f,";ﬁ';ﬁ's"‘“m giris akmna | o400z 50Hz/60Hz(Not 2)
36: TRI(Ucgen dalga fonksiyonu segilir) Dt?nmfe );10nu YOI; " P.198 4-5 terminali minimum akim girisi 0~20 0
37 : GP_BP P.151 Sifir-hiz kontrol fonksiyonu segimi (1) - gl(ilrileliiital ?N):; 1‘ 7] 0 P.199 4-5 terminali maksimum akim girisi 0~20 0
38 : CS ( Power frekans sinyali manual - P.200 Sabit basing sistemi fonksiyonu segimi 0~14 0
" ool : 4% (7.5kW veya alti) - e = -
E anahtari P.2 Mak: frek: .1~10dk
P80 Sonmiorieon erminall L fonksiyony e e sToR 2 P.152 Sifir hiz kontrol voltaj 0~30% 2% (1TKW-55kW ) F 10 Minimum frekans sires: 0T-Todk 2
~43 : 1% (75kW veya isti) - — = — -
40~43 : rezerve ki ki frek:
44 - PID_OFF P.153 Haberlesme hatas! davranisi ?: lﬁl’a”’e durdur ; S 0 p213 P zama ) ekanstin 0.01~20s/0.1~200s 58
45 : SEC_FRE . Alarm gésterme ve calismaya devam et ebeke gic kaynag frekansiicin
P81 Goklu-fonksiyon terminali RM b 80 ile av 3 0:1,7. N, 2 (Modbus, ASCI) P.214 ysava oL vy < 0.01~20s/0.1~200s 5s
: fonksiyonu segimi Lo leayn ; 1 ; g, 11 ((':\/lﬂozzusx //\é(éllll)) P.215 Maksimum frekansi 20~60Hz 50Hz
oklu-fonksiyon terminali RH fonksiyonu . LAY, 0dbus, P.216 Minimum frekansi 0~20Hz 20Hz
P.g2 ge(;imi Y 4 P.80 ile ayn 4 P-154 Modbus haberlesme formati 3:1,8, N, 2 (Modbus, RTU) 4 P.217 Motor gegisi izin verilen sapma 0~20% 0
a3 Coklu-fonksiyon terminali STF P.80 ile ayni 0 4:1, 8, E, 1 (Modbus, RTU) P.223 Analog geri besleme bias basinci 0~100% 0%
: fonksiyonu segimi : 5:1,8, O, 1 (Modbus, RTU) P.224 Analog geri besleme gain basinci 0~100% 100%
P.155 Asiri Tork Algilama Seviyesi 0~200% 0%




Not: 1. Tork artirma, elektronik termik réle motor akim orani modele gére asagidaki tabloda gésterildigi gibidir :

P.225 Panel komutu 0~100%,99999 20% Siriici modeli P.0 P.9
P.229 S:é:il:rl‘?sh (bosluk) karsilama fonksiyonu 0~1 0 SF-020-5.5K 3 24
B SF-020-7.5K/5.5K-G 3 33/24
P.230 acklash (bosluk) karsilama hizlanmada 0~400Hz 1Hz SF020-11K/7 5K.G 23 29733
kesme frekansi -
Backlash (bosluk) karsilama hizianmada _ SF-020-15K/11K-G 2 65/49
P.231 kesme T 0~360 05 SF-020-18.5K/15K-G 2 75/65
P.232 acklash (bosgluk) kargiiama 0~400Hz 1Hz SF-020-22K/18.5K-G 2 90/75
yavaslamada kesme frekansi
P.233 Backlash (bosluk) karslama | _c0 o 05s SF-020-30K/22K-G 2 120/90
) yavaslamada kesme zamani i SF-020-37K/30K-G 2 145/120
0: Yok. SF-020-45/37K-G 2 170/145
. 1: Harici TRI ON oldugunda, ticgen dalga SF-020-55K/45K-G 2 212/170
P.234 Uggen Dalga fonksiyonu segimi fonksiyonu gegerli olacak”. 0 SF-040-5.5K 3 13
2: ggg:a dalga fonksiyonu her zaman aktif SF-040-7.5K/5.5K-G 3 1813
P.235 Maksimum geniik 0~25% 10% SF-040-11K/7.5K-G 213 24/18
P.236 Yavaslamada genlik karsilama 0~50% 10% SF-040-15K/11K-G 2 32/24
P.237 Hizlanmada genlik karsilama 0~50% 10% SF-040-18.5/15K-G 2 38/32
P.238 Genlik hizlanma zamani 0~360s/0~3600 s 10s SF-040-22K/18.5K-G 2 45/38
P.239 Genlik yavaslama zamani 0~360s/0~3600s 10s SF-040-30K/22K-G(S) 2 60/45
0: Yardimci frekans fonksiyonu yok
1: Calisma frekansi = ana frekans + yardimci SF-040-37K/30K 2 73/60
frekar'\s_(zfg't(grminalindep vkerilen+) . SF-040-45K/37K-G 2 91/73
27 Calisma frekansi = ana frekans + yardimcl
P.240 Yardimei frekans fonksiyonu segimi fre(k;ans' (4-5 terminalinden verilen) 4 0 SF-040-55K/45K-G 2 110/91
3. Calisma frekansi = ana frekans - yardimcl SF-040-75K/55K-G 12 150/110
frekans  (2-5 terminalinden verilen) SF-040-90K/75K-G 1 180/150
: Calisma frekansi = ana frekans -yardimci
frekans _ (4-5 terminalinden verilen SF-040-110K/90K-G 1 220/180
0: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu SF-040-132K/110K-G 1 260/220
N . L pasif. -040- -
P.242 Start dncesi DC enjeksiyon fren calisma 1: Start 6ncesi DC enjeksiyon fren fonksiyonu 0 :i-gjg-12221géi-g 1 glgg?g
aktif.
Start 6ncesi DC Enjeksiyon Fren SF-040-220K/185K-G 1 425/340
P243 Zamani o 0-60s 05s SF-040-250K/220K-G 1 480/425
4% (7.5kW veya alti) SF-040-280K/250K-G 1 530/480
P.244 Start éncesi DC enjeksiyon fren voltaji 0~30% 2% (11kW~55kW ) SF-040-315K/280K-G 1 620/530
_ __ 1% (75kW veya Ustll) SF-040-355K/315K-G 1 683/620
P.245 Sogutma Fani Galisma Segimi 0~3, 10-13 0 2. Fabrika degeri P.189 parametresinden belirlenir. P.189=0 oldugunda, fabrika degeri 60Hz olup 60Hz sistemlerde uygulanir. P.189=1 oldugunda,
P.246 Modulasyon katsayist 0.90~1.20 1 fabrika degeri 50Hz olup 50Hz sistemlerde uygulanir.
P.247 Kontaktér(MC) gegisi glivenlik stiresi 0.1~100s 1s 3. P.186°nin degerine gére, litfen P.22 parametre komutunu inceleyiniz.
P.248 Baslangi¢ bekleme zamani 0.1~100s 0.5s 4. P.190 ve P.191 parametreleri kalibrasyon degerleridir. Bundan dolay1 her bir iriiniin default degerinde ufak farkliliklar olabilir.
- - . 5. 160KW’dan blylk gliglerde, P.9, P.56, P.306 ve P.308 ile gdsterilen akim hassasiyeti 0.1A’dir, ve akim araligi 5000A .
P.249 Striciden sebeke giiciine otomatik 0~60Hz.99999 99999
gegis frekans araligi ’ . .
11) Parametre ayarlama islemi
P.250 fsr:EaerI:: a?;ﬁgjlnden AC siirticliye ge¢is | 010147 99999 99999 > DUO01 galisma paneli kullanarak galisma modu degistirme:
—— - P.79=0 oldugunda:
0: Enjeksiyon kalip makinasi modu yok
1: sadece akis kanali aktif External mode PU mode JOG made
e . .. 2: sadece basing kanali aktif Poweronor | shitiin shibin shihlin i
P.251 Enjeksiyon kalip makinasi modu segimi 3: Akis kanall ve stres kombinasyonu set 0 Inverter resct 3. 00 |§'§t ; 0.00 5‘\{[ JOG é‘\lt
frokans| o D o B T
4: Akis kanali ve basin¢ alma mutlak degeri
P.252 Akis kanali agirlikli katsayi 0~100% 100% T |
P.253 Basing kanali agirlikli katsayi 0~100% 100%
P.254 Corner (kose) frekansi 0~100Hz 0 Hz P.79 = 1 oldugunda:
P.259 Hiz birimi secimi 0~1 1 ! :
0: Asin tork algilama sonrasi OL2 alarm
Ostermez ve AC slriicli calismaya devam
P.260 Asiri Tork Algilama Galisma Segimi gder. Y 1 PU mode JOG mode
1: Asiri tork algilama sonrasi OL2 gdsterir ve Poweronor | shiblin o
AC siiriicli alismas! durur. inverter resct] 0.0 3
P.261 Bakim alarm zamani 0~9998 giin 0 MON®  ENLD PLe MoNe kS
P.281 Giris faz hatasi korumasi 0: Faz hatas) korumasi yok 0 e e fe e
1: Faz hatasi korumasi Pl
?\l%rr?{ggg? Parametre Adi Ayar Araligi Fabrika Degeri Dggéri
P.285 Dustk frekans titresim engel faktori 0~3 1
P.286 Yksek frekans titresim engel faktérii 0~15 0 » DUO01 galisma paneli kullanarak is modu degistirme:
p.287 Kisa devre korumasi (SCP) fonksiyonu 0~1 1 .
) secimi Entering surveillance mode £litter Entering frequency setting mode
P.288 Alarm kod sorgusu 0~12 0 shihlin hihlin
P.289 Alarm kod display 0 0. 001w aEa0. 00 18W
P.290 Son alarm durumu segimi 0~7 0 MoNe ExTo rue Mono  Exro rue
P.291 Son alarm mesaji — 0 REVO FWDho REVe Fwho
P.292 Toplam motor calisma zamani (dakika) 0~1439 dk 0 dk
P.293 Toplam motor calisma zamani (giin) 0~9999 giin 0 gin Entering parameter setting mode
P.294 Sifre Cozme 0~65535 0 shihlin otz
P.295 Sifre Ayari 2~65535 0 o
0: V/F kontrol MONO  EXTO  PU®
1: Kapali gevrim V/F kontrol (VF + PG) REVo ¥wpe
P.300 Motor kontrol modu segimi 2: General flux vektor kontrol 0
3: Sensorsliz vektor kontrol (SVC) > DUO1 ile monitor modu degistirme:
4: Kapali-gevrim vektor control (FOC + PG)
? gP;Z Tgr:r?t::; :rkizl ;upr; rrlag nf]t;l:rkesgllir(\) l_Jt L)J/ro]il;g et :%i‘:{::fx'a"j;'g"d:o“;" Sur;::h:utpul current (note2) Sl;:/’:[ymﬂulput voltage (note3)
Motor parametresi 6lgme fonksiyonu o— A a2l A A7 ]2F |
P.301 auto-tuning fonksiyonu segimi 2: Duran motor ile parametre auto-tuning 0 ™ Mone L:\\Uou ||gu\: MON® u\x:-::u ‘ugs nMONe
Slgme fonksiyonu REVO FWDO REVO FWDO
3: Online motor auto-tuning fonksiyonu
5303 Wiotor giict orant 0355 ) Al:;:ﬁ:zcum (noted) Alsar:::]\”;ecord (noted) N:\:,:fl’:rm record (noted)
P.303 Motor kutup sayisi 0~8 4 :::_w [£3.003 ‘g‘y ‘@ [Eo. 00 @ [Eidol |g'11
P.304 Motor voltaji orani 0~440V 220/440V VoXe  EXTO e ey NON® FXTO Tve
P.305 Motor frekansi orani 0~400Hz 50Hz/60Hz (Not 2) KFVo Fiho REVe FWbo [~
P.306 Motor akimi orani 0~500A/5000A(Not 5) Beygirglicu tabanl Sl
P.307 Motor dénme hizi orani 065535 didk JMOMT710 didk  Not M record ootet)
P.308 Motor uyarim akimi 0~500A/5000A(Not 5) Beygirglicii tabanli :(EL \ £4. O \3“'\.2
P.309 Stator direnci 0~65535mQ Beygirglicli tabanh MON® EXTS e
P.310 Rotor direnci 0~65535mQ Beygirgticl A
P.311 Sizinti endiiktansi 0~6553.5mH Beygir l’
P.312 Esdeger endiiktans 0~6553.5mH Beyagirglicii tabanli
P.320 Hiz kontrol oran katsayisi 1 0~2000% 100% » DUO1 ile frekans ayar modu galismasi:
P.321 Hiz kontrol integral katsayisi 1 0~20s 0.3s
P.322 Anahtarlama frekasi 1 0.00~P.325 5.00HZ
P.323 Hiz kontrol oran katsayisi 2 0-2000% 100% @ @
P.324 Hiz kontrol integral katsayisi 2 0~20s 0.3s Frekans ayari igin veya tuslari kullanihr :
P.325 Anahtarlama frekansi 2 P.322~the maksimum cikis frekansi 5.00HZ
P.350 1 turdaki enkoder pulse sayisi 0~20000 1024
P.351 Enkof:ler g?ris modu ayar 0~4 0 use AW to set new operation frequency
P.352 PG sinyalli anormaliik (sifir hiz) algilama 0~100s 1s Entering frequency setting mode  (During the procedure, CPU frequency will be
zamani By pressing A¥(Read old frequency refreshed after pressing SET button in one second, it
P.353 Motor asiri-hiz algilama frekansi 0~30Hz 4Hz In the CPU of inverter) will roll back to surveillance mode automatically)
P.354 PG asiri-hiz algilama zamani 0~100s 1s Shilin “Shintin
P.994 Parametre kopyasi okuma - - A a0 | e @ an |8
P.995 Parametre kopyas| yazma - — o F‘,’J: Fﬁj:
P.996 Alarm history temizle - - REVO FWDO REVO FWDO
P.997 (Reset)Inverter reset - --
P.998 Tum parametreleri fabrika degerine . - . . A
3 resetle Frekans ayar moduna girmek igin MODE tusuna basilir :
Bazi parametreleri fabrika degerine
P.999 resetle - -

gliter Entering frequency sefting mode

hikin
Aaa a0 s
T06. 00 Jos
MONo EXTO rUe
REVO FWDO L
ter Frequency write-in to EEPROM
B Entering surveillance mode
Pressing the button
tihiin -
ez Tor two seconds Shiflin -
Lhch U3¢ 0. 00 ok
MONO EXTO  PU® - oV
REVO FWDO MONe EXTO PUe
REVO DO
gliter ﬁ aliter, Entering parameter setting mode
“stihlin Shililin . |rosn| Shiain
onr || T aEm A (e |foo onz
[ 0Bo. 88 3% [ 558, 55 s [P 3%
MONO EXTO PUe MONG  EXTO _PUe MONO  LXTo PUs
EEVO PWDo REVO FWDO REVO FWDO

» DUO1 ile parametre ayar modu :

Entering parameter setting mode

shifilin
2|
. 24
MONO
/‘ﬂim
shififin @ shifilin shihilln
OHZ| A OHZ
i o O ; [ L e
[P-EL. ]0\.ﬁ| Pr i \ Pr. 1GL Jop
MONO FXTO Fle MONO XTO Fle MONO FXTO rCe
REVO FWDO REVO WDO REVO FWDO
gliter rlite: J,@ aliter
shifilin o @ shiflin o shifilin o
R 4 oHZ| FF) o
T o ] =1
S A A =
MoNe  [XTO PUe MONG  LXTO  Ple MG  LXTD PLe
REVO FWDo REVO WD REVE IWDG
Read old parameter Set new Input new value into CPU
value from CPU parameter value Pross——————————— ]
- - 1\ shifiin
shiklin Q shiklin second BHF
7208 I [ —a
- oV 3 MONG  EXTO PL®
MOND o e MONG  EXTO  FLe AEVE FWDO
o FWDo REVO WDO o
T
ShiRin ] J{ shifiln o
o EET ! A
P29 |3 Pr. 128 |8}
MONG  IXTO  TLe
MUND EXTO Pl g .
REVO FWDO REVO TWDo

12) Diger Bilgiler

»  Bu kullanma kilavuzunun igerigi higbir bildirime gerek duyulmadan degisebilir. Kullanma kilavuzunun en son versiyonunu firmamizdan temin edebilir veya

internetten indirebilirsiniz. (www.sseec.com.cn veya www.seec.com.tw).
> Urdinle ilgili tim sorulariniz igin teknik servisimizle kontak kurabilirsiniz.
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MANUFACTURER 1: SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION AUTOMATION DIVISION
Factory Address: HsinFun Factory (Taiwan)

No. 234, ChungLun, HsinFun, HsinChu, Taiwan 304, R.O.C.
Tel: +886-3-599-5111 ext.425 Fax: +886-3-590-7173
MANUFACTURER 2: SUZHOU SHIHLIN ELECTRIC & ENGINEERING CORPORATION

Factory Address: SuZhou Factory (China)

No.88, Guangdong Street, Suzhou New District, Suzhou City, Jiangsu Province, China, 215129
Tel: +86-512-6843-2662 Fax: +86-512-6843-2599

IMPORTER: FABRIKAAYGITLARI SISTEM TEKNOLOJISIA.S.

Kiigiikbakkalkdy mah. Dereyolu sok. No: 4 34750 Atasehir / Istanbul / TURKEY

Tel: +90-216-574-94-34 Fax: +90-216-574-16-60
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